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1. Datos descriptivos

PR/CL/001
PROCESO DE COORDINACION DE
LAS ENSENANZAS

ANX-PR/CL/001-01
GUIA DE APRENDIZAJE

.@\. E.T.S. de Ingenieros
INDUSTRIALES

sn o Industriales

1.1 Datos de la asignatura

Nombre de la Asignatura

53001158 - Vision por computador

N° de Créditos

3 ECTS

Caracter Computer vision
Curso Primer curso
Semestre Primer semestre

Periodo de imparticion

Septiembre-Enero

Idioma de imparticién

Castellano

Titulacion

05AY - Master Universitario en Automatica y Robotica

Centro en el que se
imparte

Escuela Tecnica Superior de Ingenieros Industriales

Curso Académico

2017-18

2. Profesorado

2.1 Profesorado implicado en la docencia

Nombre

Despacho

Correo electrénico

Horario de tutorias*

Sergio Dominguez Cabrerizo
(Coordinador/a)

sergio.dominguez@upm.es

* Las horas de tutoria son orientativas y pueden sufrir modificaciones. Se debera confirmar los horarios de tutorias

con el profesorado.
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3. Competencias y resultados de aprendizaje

3.1 Competencias que adquiere el estudiante al cursar la asignatura
CE3 - Capacidad para realizar un disefio integral de un proyecto basico de visién por computador
CGL1 - Tener conocimientos adecuados de los aspectos cientificos y tecnolégicos de la automatica y la robética

CT1 - Aplica. Habilidad para aplicar conocimientos cientificos, matematicos y tecnoldgicos en sistemas

relacionados con la practica de la ingenieria.

CT2 - Experimenta. Habilidad para disefiar y realizar experimentos asi como analizar e interpretar datos

CT3 - Disefia. Habilidad para disefiar un sistema, componente o proceso que alcance los requisitos deseados
CT5 - Resuelve. Habilidad para identificar, formular y resolver problemas de ingenieria

CT6 - Comunica. Habilidad para comunicar eficazmente

CT7 - Usa herramientas. Habilidad para usar las técnicas, destrezas y herramientas ingenieriles modernas

necesarias para la practica de la ingenieria

3.2 Resultados del aprendizaje al cursar la asignatura

RA44 - Conocimientos de base para adquisicion de conocimientos especificos y profundos de diversas técnicas

avanzadas de visién por computador

RA42 - Conocimiento genérico de las técnicas béasicas de vision por computador, y su manejo integrado en el
desarrollo de una aplicacion bésica integral

RA43 - Conocimiento para planteamiento de soluciones a problemas industriales en el &mbito de la vision por
computador
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4. Descripcion de la asignatura y temario

4.1 Descripcion de la asignatura

Técnicas bésicas de ingenieria de los sistemas de visién por computador (disefio y lay-out).
Algoritmica basica de los sistemas de visién por computador.

Aplicacion a la resolucién de un problema real de visién por computador

4.2 Temario de la asighatura

1. Introduccién

2. Adquisicion de imagenes

3. Introduccién a la programacioén de sistemas de vision por computador usando Matlab y OpenCV
4. Preprocesamiento de imagenes

5. Segmentacion de regiones

6. Descripcion de regiones
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5.1 Cronograma de la asignatura*

Semana Actividad Presencial en Aula Actividad Presencial en Laboratorio Otra Actividad Presencial Actividades de Evaluacion
Presentacién de la asignatura
lAsignacion de trabajo personal
1 Duracién: 02:00
OT: Otras actividades formativas
Introduccion
2 Duraci6n: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
IAdquisicion de imagenes |
3 Duracién: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
IAdquisicion de iméagenes Il
P Duracién: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
Programacién de aplicaciones con
Matlab
5 Duracién: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
Programacion de aplicaciones con
OpenCVy Android
6 Duraci6n: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
Preprocesamiento |
7 Duracién: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
Prerpocesamiento Il
8 Duraci6n: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
ITutoria de trabajos: adquisicién y
preprocesamiento
® Duracién: 02:00
OT: Otras actividades formativas
Segmentacion
10 Duraci6n: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
ITutoria de trabajos: segmentacién
11 Duraci6n: 02:00
OT: Otras actividades formativas
Descripcion
12 Duracién: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
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[Tutoria final
13 Duraci6n: 02:00
OT: Otras actividades formativas
14
15
16
Defensa de trabajos
PG: Técnica del tipo Presentacién en
17 IGrupoEvaluacion continua y sélo prueba

inal
Duraci6n: 04:00

* El cronograma sigue una planificacion tedrica de la asignatura y puede sufrir modificaciones durante el curso.
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6. Actividades y criterios de evaluacién

6.1 Actividades de evaluacién de la asignatura

6.1.1 Evaluacién continua

L . . . Peso en la . Competencias
Sem. Descripcién Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
CT2
CT3
PG: Técnica CG1
. del tipo . CT6
17 Defensa de trabajos . Presencial 04:00 100% 5/10
Presentacion CT7
en Grupo CE3
CT5
CT1
6.1.2 Evaluacién solo prueba final
o . . . Peso en la . Competencias
Sem. Descripcion Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
CT2
CT3
PG: Técnica CG1
. del tipo . CT6
17 Defensa de trabajos y Presencial 04:00 100% 5/10
Presentacion CT7
en Grupo CE3
CT5
CT1
6.1.3 Evaluacién convocatoria extraordinaria
No se ha definido la evaluacion extraordinaria.
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6.2 Criterios de Evaluacion
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Comunicacién oral: transmisién de la informacién relativa al desarrollo realizado, antecedentes, hipétesis, algoritmica, resultados, critica del

sistema.

Comunicacion escrita: memoria de desarrollo, documentacién recopilada y estructurada, estructura del texto, redaccion, uso de material gréafico

de soporte.

Rendimiento del sistema: pruebas presenciales del sistema desarrollado y evaluacion de su rendimiento en la tarea asignada.

7. Recursos didacticos

7.1 Recursos didacticos de la asignatura

Nombre Tipo Observaciones
o : o § Proporcionada como referencia por el
Bibliografia Bibliografia
profesor
L Manuales y referencias técnicas para el
Documentacion técnica Otros ]
desarrollo del trabajo
Transparencias de clase Otros Para seguimiento de clases magistrales
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