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1. Datos descriptivos
1.1. Datos de la asignatura

Nombre de la asignatura 53001570 - Programacion de automatismos

No de créditos 3 ECTS

Caracter Optativa

Curso Primer curso

Semestre Primer semestre

Periodo de imparticion Septiembre-Enero

Idioma de imparticién Castellano

Titulacion 05BH - Master universitario en automatica y robotica

Centro en el que se . . ) )

) Escuela Tecnica Superior de Ingenieros Industriales

imparte

Curso académico 2017-18

2. Profesorado

2.1. Profesorado implicado en la docencia

. Horario de tutorias
Nombre Despacho Correo electrénico .
Sin horario.
Jaime Del Cerro Giner ) Solicitar por email
] R1 j.cerro@upm.es ]
(Coordinador/a) cuando se requiera
para acordar

* Las horas de tutoria son orientativas y pueden sufrir modificaciones. Se debera confirmar los horarios de tutorias

con el profesorado.
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3. Conocimientos previos recomendados

3.1. Asignaturas previas que se recomienda haber cursado

El plan de estudios Master Universitario en Automatica y Robotica no tiene definidas asignaturas previas

recomendadas para esta asignatura.

3.2. Otros conocimientos previos recomendados para cursar la asignatura
- Circuitos eléctricos

- Légica

4. Competencias y resultados de aprendizaje

4.1. Competencias que adquiere el estudiante al cursar la asignatura

CBO06 - Poseer y comprender conocimientos que aporten una base u oportunidad de ser originales en el desarrollo
y/o aplicacion de ideas, a menudo en un contexto de investigacion

CEO06 - Capacidad para aplicar técnicas de automatizacion en sistemas industriales
CGO01 - Tener conocimientos adecuados de los aspectos cientificos y tecnoldgicos de la automatica y la robética.

CTO02 - Experimenta. Habilidad para disefiar y realizar experimentos asi como analizar e interpretar datos
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4.2. Resultados del aprendizaje al cursar la asignatura
RA36 - Formalizar un automatismo mediante un lenguaje de programacion especifico
RA37 - Conocer y analizar las particularidades y reallizaciones de sistemas de comunicaciones industriales

RA35 - Analizar y modelar el funcionamiento de un sistema de eventos discretos

5. Descripcion de la asighatura y temario

5.1. Descripcion de la asignatura

Esta asignatura introduce a los alumnos que no han cursado asignaturas en sus grados correspondientes en el

mundo de la Automatizacion.

Para ello se presentaran técnicas de modelado de sistemas de eventos discretos y su implementacién y control

basados en estandares clasicos de la ingenieria de Control.

5.2. Temario de la asighatura

1. Introduccién. La automatizacion de la fabricacion
2. Modelado I. Conceptos previos
2.1. Légica y algebra de Bool
2.2. Sistemas secuencia les y combinaciones
2.3. Sistemas sincronos y asincronos
2.4. Elementos de un automatismo
3. Introduccion al Grafcet
3.1. Elementos basicos
3.2. Reglas de Evolucion
3.3. Acciones especiales
3.4. Transiciones especiales
4. Estructuras Grafcet

5. Automatas programables
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5.1. Arquitectura
5.2. Funcionamiento
6. Programacion de Autématas
6.1. Lenguajes de programacion del Estandar 611
6.1.1. Esquema de Contactos
6.1.2. Diagrama de Funciones
6.1.3. Grafcet
6.1.4. Lenguaje de Texto estructurado
7. Estructuracion de programas
7.1. Bloques de Organizacion
7.2. Funciones

7.3. Blogues Funcionales
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6.1. Cronograma de la asignhatura *

Sem Actividad presencial en aula Actividad presencial en laboratorio Otra actividad presencial Actividades de evaluacion
Introduccién. Presentacion de los
trabajos
Duracién: 02:00
N LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
TEMA 2 TEMA 3
Duraci6n: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
TEMA 2 TEMA 3 Actividad de evaluacion en Aula 1
Duracién: 02:00 ET: Técnica del tipo Prueba Telematica
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral Evaluacion continua
2 Duracién: 00:20
TEMA 2 TEMA 3
Duraci6n: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
TEMA 2 TEMA 3 Actividad de evaluacion en Aula 2
Duracién: 02:00 ET: Técnica del tipo Prueba Telematica
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral Evaluacion continua
Duracién: 00:20
3
Entrega 1 del Trabajo
TI: Técnica del tipo Trabajo Individual
Evaluacion continua
Duraci6n: 00:00
Introduccién. Presentacion de los Entrega 2 del Trabajo
trabajos TI: Técnica del tipo Trabajo Individual
Duraci6n: 02:00 Evaluaci6n continua
. LM: Actividad del tipo Leccién Magistral Duracién: 00:00
TEMA 2 TEMA 3
Duracién: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccion Magistral
Introduccién. Presentacion de los Actividad de evaluacién en Aula 3
trabajos ET: Técnica del tipo Prueba Telematica
Duracién: 02:00 Evaluacién continua
5 LM: Actividad del tipo Leccién Magistral Duraci6n: 00:20
TEMA 2 TEMA 3
Duraci6n: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
Programacién de autématas
Duraci6n: 02:00
AC: Actividad del tipo Acciones
ICooperativas
6
Programacion de autématas
Duracién: 02:00
AC: Actividad del tipo Acciones
ICooperativas
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Programacién de autématas Actividad de evaluacioén en Aula 4
Duracion: 02:00 ET: Técnica del tipo Prueba Telematica
AC: Actividad del tipo Acciones Evaluacion continua
ICooperativas Duracién: 00:20
7
Programacion de autématas
Duraci6n: 02:00
AC: Actividad del tipo Acciones
ICooperativas
Entrega 3 del trabajo
PI: Técnica del tipo Presentacion Individual
Evaluaci6n continua
Duraci6n: 00:30
8
Prueba final
EX: Técnica del tipo Examen Escrito
Evaluacion sélo prueba final
Duracién: 02:00
9
10
11
12
13
14
15
16

Las horas de actividades formativas no presenciales son aquellas que el estudiante debe dedicar al estudio o al

trabajo personal.

Para el calculo de los valores totales, se estima que por cada crédito ECTS el alumno dedicara dependiendo del

plan de estudios, entre 26 y 27 horas de trabajo presencial y no presencial.

* El cronograma sigue una planificacion tedrica de la asignatura y puede sufrir modificaciones durante el curso.
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7. Actividades y criterios de evaluacion

@
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7.1. Actividades de evaluacién de la asignatura

7.1.1. Evaluacién continua

L . . L Peso en la . Competencias
Sem. Descripcién Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
ET: Técnica
. CB06
. . del tipo .
2 Actividad de evaluacion en Aula 1 Prueb Presencial 00:20 6.25% /10 CGO01
rueba
. CE06
Telematica
ET: Técnica
) CB06
= . del tipo .
3 Actividad de evaluacion en Aula 2 Prueb Presencial 00:20 6.25% /10 CGO01
rueba
- CE06
Telemética
TI: Técnica
CB06
. del tipo .
3 Entrega 1 del Trabajo . Presencial 00:00 15% /10 CT02
Trabajo
CE06
Individual
TI: Técnica CB06
. del tipo . CGo1
4 Entrega 2 del Trabajo . Presencial 00:00 30% /10
Trabajo CT02
Individual CEO6
ET: Técnica
. CB06
. y del tipo .
5 Actividad de evaluacion en Aula 3 Prueb Presencial 00:20 6.25% /10 CGO01
rueba
. CE06
Telemética
ET: Técnica
. CB06
. y del tipo .
7 Actividad de evaluacion en Aula 4 Prueb Presencial 00:20 6.25% /10 CGO01
rueba
. CE06
Telemética
PI: Técnica CB06
. del tipo . CGO01
8 Entrega 3 del trabajo y Presencial 00:30 30% /10
Presentacion CTO02
Individual CEO6
7.1.2. Evaluacion sélo prueba final
. . . . Peso en la . Competencias
Sem Descripcién Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
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EX: Técnica CBO06
. del tipo . CGO01
8 Prueba final No Presencial 02:00 100% 5/10
Examen CT02
Escrito CEO06
7.1.3. Evaluacion convocatoria extraordinaria
No se ha definido la evaluacion extraordinaria.
7.2. Criterios de evaluacién
Las pruebas escritas son examenes con criterios auto contenidos.
La evaluacion del trabajo considerara aspectos como:
- Funcionalidad de la solucién adoptada
- Complejidad de la solucién adoptada
- Legibilidad del cédigo
- Claridad en la exposicion de requisitos
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8. Recursos didacticos
8.1. Recursos didacticos de la asignatura
Nombre Tipo Observaciones
) ] ] Entorno de simulacién y programacion en
Grafcet Studio (software) Equipamiento
Grafcet
] ) ) Software de programacion - Simulacién de
TIA Portal - Siemens Equipamiento ) )
Autdmatas Siemens
Automata Siemens 1200 Equipamiento Equipo fisico
Presentaciones del profesor en el Acceso de los alumnos matriculados a través
Recursos web
aula de Moodle

Sistemas de Produccion
Automatizados?, A. Barrientos, E. Bibliografia Acceso electrénico a través de Moodle
Gambao. 2 2 Ed. 2014 (Electrénica).

Manuales Autbmatas Siemens Bibliografia Acceso electrénico a través de Moodle

Automatas Programables, J. Balcells,

J.L. Romeral Marcombo-Boixareu Bibliografia
Editores.
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