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1. Datos descriptivos
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1.1 Datos de la asignatura

Nombre de la Asignatura

53001162 - Micro y nano robots

N° de Créditos

1 ECTS

Caracter Micro and nano robots
Curso Primer curso
Semestre Segundo semestre

Periodo de imparticion

Febrero-Junio

Idioma de imparticién

Castellano

Titulacion

05AY - Master Universitario en Automatica y Robotica

Centro en el que se
imparte

Escuela Tecnica Superior de Ingenieros Industriales

Curso Académico

2017-18

2. Profesorado

2.1 Profesorado implicado en la docencia

Nombre Despacho Correo electronico Horario de tutorias*
Ernesto Gambao Galan . - -Contactar con el

) Automatica ernesto.gambao@upm.es )
(Coordinador/a) profesor previamente

* Las horas de tutoria son orientativas y pueden sufrir modificaciones. Se debera confirmar los horarios de tutorias

con el profesorado.
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3. Conocimientos previos recomendados

3.1 Asignaturas previas que se recomienda haber cursado

El plan de estudios Master Universitario en Automatica y Robotica no tiene definidas asignaturas previas

recomendadas para esta asignatura.

3.2 Otros conocimientos previos recomendados para cursar la asignatura

- Conocimientos de robética

4. Competencias y resultados de aprendizaje

4.1 Competencias que adquiere el estudiante al cursar la asignatura
CG1 - Tener conocimientos adecuados de los aspectos cientificos y tecnoldgicos de la automatica y la robética
4.2 Resultados del aprendizaje al cursar la asignatura

RA35 - El alumno conocera y podra aplicar metodologia de micro-fabricacién y micro-montaje de robots. Se
estudian también aplicaciones existentes en el campo de la micro y nano robética y posibilidades de futuro.

5. Descripcion de la asighatura y temario

5.1 Descripcion de la asignatura

En esta asignatura se estudian metodologias genéricas de micro-fabricacion y micro-montaje utilizadas para el desarrollo de sistemas micro-
robéticos. Se analizan los micro y nano-robots existentes y sus aplicaciones actuales y futuras.
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5.2 Temario de la asignatura

1. Introduccién a los microsistemas y micro-robotica
2. Aplicaciones de la tecnologia de microsistemas
3. Técnicas basicas de microsistemas

4. Técnicas de fabricacion de microsistemas

5. Microactuadores para robots

6. Microsensores para robots

7. Micro-robética y nano-robética
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6.1 Cronograma de la asignatura*

Semana Actividad Presencial en Aula Actividad Presencial en Laboratorio Otra Actividad Presencial Actividades de Evaluacion
Tecnologia de microsistemas.
lAplicaciones y técnicas de fabricacion
1 Duracién: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
Tecnologia de microsistemas.
lAplicaciones y técnicas de fabricaciéon
2 Duracién: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
Microactuadores y microsensores para
robots
8 Duraci6n: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
Micro-robéticay nano-robética
P Duracién: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
Ejemplos préacticos de sistemas micro-
robéticos
5 Duracién: 02:00
PR: Actividad del tipo Clase de Problemas
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
Examen final
EX: Técnica del tipo Examen
17 EscritoEvaluacion continua y sélo prueba
inal
Duraci6n: 01:00

* El cronograma sigue una planificacién tedrica de la asignatura y puede sufrir modificaciones durante el curso.
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7.1 Actividades de evaluacién de la asignatura

7.1.1 Evaluacién continua

L . . . Peso en la . Competencias
Sem. Descripcién Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
EX: Técnica
. del tipo .
17 Examen final Presencial 01:00 100% 5/10 CG1
Examen
Escrito
7.1.2 Evaluacion sélo prueba final
L . ) . Peso en la . Competencias
Sem. Descripcién Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
EX: Técnica
) del tipo )
17 Examen final Presencial 01:00 100% 5/10 CG1
Examen
Escrito
7.1.3 Evaluacién convocatoria extraordinaria
No se ha definido la evaluacion extraordinaria.
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7.2 Criterios de Evaluacion

La calificacion final se obtiene del examen final, con un peso del 100%.

8. Recursos didacticos

8.1 Recursos didacticos de la asignatura

Nombre Tipo Observaciones

) Documentos y presentaciones con apuntes
Micro y nano robots Recursos web

de la asignatura disponibles en la web

Microsystem Technology and o s )
) i Bibliografia Libro
Microrobotics
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