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1. Datos descriptivos
1.1. Datos de la asignatura
Nombre de la asignatura 53001580 - Laboratorio de Automéatica y Robdtica
No de créditos 6 ECTS
Caracter Obligatoria
Curso Primer curso
Semestre Primer semestre
Periodo de imparticion Septiembre-Enero
Idioma de imparticién Castellano
Titulacion 05BH - Master Universitario En Automatica Y Robotica
Centro responsable de la ) ) . )
- 05 - Escuela Tecnica Superior de Ingenieros Industriales
Curso académico 2019-20

2. Profesorado

2.1. Profesorado implicado en la docencia

. Horario de tutorias
Nombre Despacho Correo electrénico .
Antonio Barrientos Cruz CAR Planta ] ) Sin horario.
) antonio.barrientos@upm.es o
(Coordinador/a) alta Pedir cita
. ) CAR planta ] Sin horario.
Jaime Del Cerro Giner ) j.cerro@upm.es o
baja Pedir cita

* Las horas de tutoria son orientativas y pueden sufrir modificaciones. Se debera confirmar los horarios de tutorias

con el profesorado.
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3. Conocimientos previos recomendados

3.1. Asignaturas previas que se recomienda haber cursado

El plan de estudios Master Universitario en Automatica y Robotica no tiene definidas asignaturas previas

recomendadas para esta asignatura.

3.2. Otros conocimientos previos recomendados para cursar la asignatura

- Para cursar la asigntura es IMPRESCINDIBLE tener conocimientos previos en Guiado, Navegacion y Control de
Robots, Programacion (C-Python-Matlab o similar), ROS

4. Competencias y resultados de aprendizaje

4.1. Competencias

CBO07 - Que los estudiantes sepan aplicar los conocimientos adquiridos y su capacidad de resolucién de
problemas en entornos nuevos o0 poco conocidos dentro de contextos mas amplios (o multidisciplinares)

relacionados con su area de estudio

CBO09 - Que los estudiantes sepan comunicar sus conclusiones y los conocimientos y razones Ultimas que las

sustentan a publicos especializados y no especializados de un modo claro y sin ambigtedades

CEO5 - Capacidad para aplicar técnicas matematicas adecuadas en la resolucion de problemas de Automética y
Robdtica

CEO6 - Capacidad para aplicar técnicas de automatizacion en sistemas industriales

CEO7 - Capacidad para el desarrollo en equipo de trabajos orientados al disefio, construccién y prueba de
sistemas auténomos
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CGO03 - Aplicar los conocimientos adquiridos y resolver problemas en entornos nuevos o poco conocidos dentro de
contextos mas amplios y multidisciplinares

CGO05 - Saber comunicar las conclusiones -y los conocimientos y razones Ultimas que las sustentan- a publicos
especializados y no especializados de un modo claro y sin ambigiiedades.

CGO7 - Dirigir, planificar y supervisar equipos multidisciplinares

CT01 - Aplica. Habilidad para aplicar conocimientos cientificos, matematicos y tecnolégicos en sistemas
relacionados con la practica de la ingenieria.

CTO02 - Experimenta. Habilidad para disefiar y realizar experimentos asi como analizar e interpretar datos
CTO03 - Planifica. Organizacién y planificacién el desarrollo de un trabajo profesional

CTO04 - Trabaja en equipo. Habilidad para trabajar en equipos.

CTO5 - Resuelve. Habilidad para identificar, formular y resolver problemas de ingenieria

CT10 - Conoce. Conocimiento de los temas contemporaneos

CT11 - Usa herramientas. Habilidad para usar las técnicas, destrezas y herramientas ingenieriles modernas

necesarias para la practica de la ingenieria

CT13 - Planifica. Organizacion y planificacion el desarrollo de un trabajo profesional.
CT14 - Idea. Creatividad.

4.2. Resultados del aprendizaje

RA52 - Formacién en competencias del alumnos a través de la realizacion de trabajos en grupo dentro del area de
la Automatica y la Robdtica
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5. Descripcion de la asighatura y temario

5.1. Descripcion de la asignatura
Formacion en competencias mediante la realizacion de un trabajo practico en Automética y Robdtica.

5.2. Temario de la asighatura

1. Realizacion de trabajo en grupo

GA_05BH_53001580 Laboratorio de Automéatica y Robética Pagina 4 de 11
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6.1. Cronograma de la asignhatura *

OT: Otras actividades formativas

Sem Actividad presencial en aula Actividad presencial en laboratorio Otra actividad presencial Actividades de evaluacion
Presentacién del trabajo
1 Duraci6n: 02:00
OT: Otras actividades formativas
Tutoria Entregable 1 (Disefio conceptual y
Duracién: 02:00 Planificacidn (Tareas y actores)
2 OT: Otras actividades formativas TG: Técnica del tipo Trabajo en Grupo
Evaluacién continua
Duraci6n: 04:00
Tutoria Entregable 2 (Disefio preliminiar)
Duracién: 02:00 TG: Técnica del tipo Trabajo en Grupo
s OT: Otras actividades formativas Evaluacion continua
Duraci6n: 10:00
4
Tutoria Entregable 3 (Disefio de detalle y BOM)
Duraci6n: 02:00 TG: Técnica del tipo Trabajo en Grupo
5 OT: Otras actividades formativas Evaluacién continua
Duracién: 24:00
Tutoria
6 Duraci6n: 02:00
OT: Otras actividades formativas
7
Tutoria
8 Duracién: 02:00
OT: Otras actividades formativas
Tutoria
9 Duracién: 02:00
OT: Otras actividades formativas
Tutoria Entregable 4 (Pruebas unitarias)
Duraci6n: 02:00 TG: Técnica del tipo Trabajo en Grupo
10 OT: Otras actividades formativas Evaluacion continua
Duraci6n: 50:00
Tutoria
11 Duracién: 02:00
OT: Otras actividades formativas
12
Tutoria
13 Duracién: 02:00
OT: Otras actividades formativas
Tutoria Entregable 5 (Integracion)
Duraci6n: 02:00 TG: Técnica del tipo Trabajo en Grupo
14

Evaluacién continua
Duraci6n: 25:00

GA_05BH_53001580
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Entregable 6 (Pruebas funcionales)
TG: Técnica del tipo Trabajo en Grupo
15 Evaluaci6n continua

Duraci6n: 15:00

Tutoria Entrega 7 (Demostracién)
Duracién: 02:00 PG: Técnica del tipo Presentacion en
16 OT: Otras actividades formativas Grupo
Evaluacion continua
Duraci6n: 04:00

Tutoria Entregable 8 (Documentacion)
Duracién: 02:00 TG: Técnica del tipo Trabajo en Grupo
OT: Otras actividades formativas Evaluacion continua

Duracién: 04:00

ISe deberéa de presentar un prototipo
17 funcional de acuerdo a los requisitos
fijados por el profesor, con un grado de
complejidad equivalente al demandado
lenla Evaluacion continua
TI: Técnica del tipo Trabajo Individual
Evaluacion sélo prueba final
Duraci6n: 04:00

Las horas de actividades formativas no presenciales son aquellas que el estudiante debe dedicar al estudio o al
trabajo personal.

Para el célculo de los valores totales, se estima que por cada crédito ECTS el alumno dedicara dependiendo del
plan de estudios, entre 26 y 27 horas de trabajo presencial y no presencial.

* El cronograma sigue una planificacién teérica de la asignatura y puede sufrir modificaciones durante el curso.
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7.1. Actividades de evaluacién de la asignatura

7.1.1. Evaluacién continua

Sem.

Descripcién

Modalidad

Tipo

Duracion

Peso en la
nota

Nota minima

Competencias
evaluadas

Entregable 1 (Disefio conceptual y
Planificacién (Tareas y actores)

TG: Técnica
del tipo
Trabajo en
Grupo

Presencial

04:00

0%

5/10

CGO05
CBO7
CT04
CT14
CT13
CGO7
CEO7
CB09
CT03
CT05
CT10

Entregable 2 (Disefio preliminiar)

TG: Técnica
del tipo
Trabajo en
Grupo

No Presencial

10:00

0%

5/10

CGO05
CBO7
CT04
CT14
CGo7
CT01
CEO7
CGO03
CB09
CT03
CT05
CT11

Entregable 3 (Disefio de detalle y
BOM)

TG: Técnica
del tipo
Trabajo en
Grupo

No Presencial

24:00

0%

5/10

CT11
CEO05
CBO7
CT04
CGo7
CT01
CEO06
CEO7
CGO03
CB09
CT05
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CG05
CBO7
CT04
CT14
CT13
TG: Técnica ceor
o del tipo . crot
10 Entregable 4 (Pruebas unitarias) . No Presencial 50:00 0% 5/10 CEO6
Trabajo en
Grupo cEor
CT02
CBO09
CTO03
CTO5
CT11
CEO5
CBO7
CT04
CT14
CT13
CGO07
TG: Técnica 232
. del tipo .
14 Entregable 5 (Integracion) . No Presencial 25:00 0% 5/10 CEOQ7
Trabajo en cTo2
Grupo
CGO03
CB09
CTO03
CTO05
CT11
CEO5
CGO05
CT04
TG: Técnica cris
. del tipo . ceor
15 Entregable 6 (Pruebas funcionales) . No Presencial 15:00 50% 5/10 CEOQ7
Trabajo en CBO09
Grupo
CT03
CTO05
CT10
PG: Técnica CGO05
. del tipo . CT04
16 Entrega 7 (Demostracion) y Presencial 04:00 25% 5/10
Presentacion CB09
en Grupo CT10
TG: Técnica
. del tipo . ccos
17 Entregable 8 (Documentacién) . No Presencial 04:00 25% 5/10 CT04
Trabajo en
Grupo CB09

7.1.2. Evaluacién so6lo prueba final

GA_05BH_53001580
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Sem Descripcién Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
CG05
CB07
CT04
CT14
CT13
CG07
Se debera de presentar un
. . o CT01
prototipo funcional de acuerdo a los | TI: Técnica CE06
requisitos fijados por el profesor, del tipo .
17 B . Presencial 04:00 100% 5/10 CEOQ7
con un grado de complejidad Trabajo cTo2
equivalente al demandado enla Individual
. . CGO03
Evaluacion continua
CB09
CTO03
CTO5
CT10
CT11
CEO05

7.1.3. Evaluacién convocatoria extraordinaria

No se ha definido la evaluacién extraordinaria.
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7.2. Criterios de evaluacion

Es necesario aclarar las circunstancias especiales de esta asignatura:

- En primer lugar, se trata de una asignatura de Laboratorio, por lo que su orientacion fundamental es hacia la
aplicacion de conocimientos, el autoaprendizaje y la multidisciplinariedad, y en mucha menor medida a la
ampliacion de los conocimientos teoricos, objetivo que en su caso debera verse acometido basicamente mediante

el autoaprendizaje.

- Pese a todo, la asignacion del Trabajo Basado en Proyectos vendrda acomparfiado por la designacion de un tutor
para su desarrollo, que ejercera labores de orientacion durante la ejecucion de dicho trabajo.

- Por todo ello, es una asignatura con una clara orientacion hacia la adquisicion de competencias mediante la

colaboracién en equipos de trabajo orientados a la ejecucion de un Trabajo Basado en Proyectos.

La evaluacion a través de la ejecucion de una prueba final se considera, por tanto, no adecuada para el correcto
cumplimiento de los objetivos docentes y formativos de la asignatura, por lo que en caso de no poder atender a su
ejecucién mediante el procedimiento de evaluacion continua se recomendara encarecidamente al alumno
matricularla en otro periodo en el que pueda. En caso de no ser posible, se considerara excepcionalmente y de
forma personalizada la realizacion de una prueba final en la que deberd alcanzar los mismos objetivos que los

cubiertos mediante la Evaluacion Continua.

Para gestionar el aprendizaje y eveluacion continua, se deben relizar una serie de entregas programadas que
seran revisadas por los profesores y sobre las que se dara realimentacion, pideindose en su caso las correcciones

GA_05BH_53001580 Laboratorio de Automatica y Robodtica Pagina 10 de 11
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necesarias. Estas deberan realziarse hasta que el profesor de la entrega por valida . Todas las entregas deben ser

validadas para poder aprobar la asignatura

La nota se asignara en base a la entrega 6 (pruebas funconales) y a la demostracion y documentacion final

8. Recursos didacticos

8.1. Recursos didacticos de la asighatura

Nombre Tipo Observaciones
Bibliografia especializada Bibliografia
Bibliotecas de programacién Otros
Foros de usuarios Recursos web
Taller electromecanico (CAR y
Otros
Escuela)
Robot UR3 Equipamiento Robot colaborativo
GA_05BH_53001580 Laboratorio de Automéatica y Robética Pagina 11 de 11
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