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1. Datos descriptivos
1.1. Datos de la asignatura
Nombre de la asignatura 53001564 - Tendencias en Robotica
No de créditos 3 ECTS
Caracter Optativa
Curso Primer curso
Semestre Segundo semestre
Periodo de imparticion Febrero-Junio
Idioma de imparticién Castellano
Titulacion 05BH - Master Universitario En Automatica Y Robotica
Centro responsable de la ) ) . )
- 05 - Escuela Tecnica Superior de Ingenieros Industriales
Curso académico 2019-20

2. Profesorado

2.1. Profesorado implicado en la docencia

Horario de tutorias

Nombre Despacho Correo electrénico .

Manuel Ferre Perez
] CAR m.ferre@upm.es L-09:30-10:30
(Coordinador/a)

* Las horas de tutoria son orientativas y pueden sufrir modificaciones. Se debera confirmar los horarios de tutorias
con el profesorado.
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2.3. Profesorado externo
Nombre Correo electrénico Centro de procedencia
Angela Ribeiro angela.ribeiro@csic.es CSIC - CAR
Eduardo Rocon e.rocon@csic.es CSIC - CAR
Dionisio Andujar d.andujar@csic.es CSIC - CAR

3. Competencias y resultados de aprendizaje

3.1. Competencias

CBO06 - Poseer y comprender conocimientos que aporten una base u oportunidad de ser originales en el desarrollo
y/o aplicacion de ideas, a menudo en un contexto de investigacién

CBO07 - Que los estudiantes sepan aplicar los conocimientos adquiridos y su capacidad de resolucion de
problemas en entornos nuevos o poco conocidos dentro de contextos mas amplios (o0 multidisciplinares)
relacionados con su area de estudio

CEOL1 - Capacidad para disefiar, simular y/o implementar soluciones tecnolégicas que impliquen el uso de robots
manipuladores y vehiculos robotizados

CGO02 - Realizar investigacion, desarrollo e innovacién en productos, procesos y métodos

CTO09 - Se actualiza. Reconocimiento de la necesidad y la habilidad para comprometerse al aprendizaje continuo
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3.2. Resultados del aprendizaje
RA16 - El alumno debe conocer los ultimos desarrollos de la robética en cuanto a componentes y algoritmos

RA15 - El alumno debe conocer y ser capaz de analizar nuevos campos de aplicacion de la robotica. Asimismo ser

capaz de asociar nuevos desarrollos roboticos con nuevos entornos de uso de los robots

RA17 - El alumno debe adquirir los conocimientos necesarios para mantenerse actualizado de los ultimos

desarrollos en robética de forma autbnoma

4. Descripcion de la asignatura y temario

4.1. Descripcioén de la asignatura

La asignatura tiene una introduccién a los sectores mas relevantes en investigacion en robdtica en la actualidad.
Posteriormente, se describen en detalle una seleccién de tematicas que muestran nuevos campos en los que
avanzara la robdtica en los proximos afios. En concreto, se contara con expertos en agricultura de precision, y
aplicaciones de robdtica en el campo de salud que describiran las Ultimas tendencias en estos campos.

Al alumno se le propondra realizar un estudio individual en alguno de los temas estudiados en la asignatura.

4.2. Temario de la asignatura

1. Introduccién al analisis de tendencias en roboética
2. Robdtica en agricultura

3. Aplicaciones de la robdtica en la rehabilitacion
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5.1. Cronograma de la asignatura
Sem Actividad presencial en aula Actividad presencial en laboratorio Otra actividad presencial Actividades de evaluacion
Introduccién al andlisis de tendencias en
robética
1 Duracién: 04:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
Robética en la agricultura |
2 Duraci6n: 04:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
Robética en la agricultura Il
3 Duracién: 04:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
Robética en la agricultura lll
P Duracién: 04:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
isita a las instalaciones del CAR en el ITest de evaluacion sobre tendencias de
CSIC robética en agricultura
5 Duraci6n: 04:00 ET: Técnica del tipo Prueba Telemética
OT: Otras actividades formativas Evaluaci6n continua

Duracién: 00:30

IAplicaciones de la robética en salud
6 Duracién: 04:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral

|Aplicaciones de la robética en salud Il ITest de evaluacion sobre tendencias de
Duracién: 04:00 robética en salud
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral ET: Técnica del tipo Prueba Telematica

Evaluacién continua
Duraci6n: 00:30

7
ITrabajo relativo a tendencias en robética
len salud o en agricultura
TI: Técnica del tipo Trabajo Individual
Evaluacion continua y sélo prueba final
Duracién: 30:00
8
9
10
11
12
13
14
15
GA_05BH_53001564 Tendencias en Robodtica Pagina4de7

2S 2019-20 Master Universitario En Automatica Y Robotica



e | <
g/ POLITECNICA ol ANX-PR/CL/001-01 M E.T.S. de Ingenieros

e | OE MADRID t;‘gif\lss‘]ﬂ?:”cz%os“m"‘\c'o” DE GUIA DE APRENDIZAJE INDUSTRIALSS | les
16
ITest sobre tendencias en agriculturay en
salud
17 ET: Técnica del tipo Prueba Telemética
Evaluacion sélo prueba final
Duracién: 01:00

Las horas de actividades formativas no presenciales son aquellas que el estudiante debe dedicar al estudio o al

trabajo personal.

Para el calculo de los valores totales, se estima que por cada crédito ECTS el alumno dedicara dependiendo del
plan de estudios, entre 26 y 27 horas de trabajo presencial y no presencial.

* El cronograma sigue una planificacién tedrica de la asignatura y puede sufrir modificaciones durante el curso.
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6. Actividades y criterios de evaluacién

6.1. Actividades de evaluacién de la asignatura

6.1.1. Evaluacién continua

L . . L Peso en la . Competencias
Sem. Descripcién Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
ET: Técnica
Test de evaluacién sobre .
. . del tipo . CB06
5 tendencias de robética en Presencial 00:30 25% 4/10
. Prueba CBO7
agricultura n
Telematica
ET: Técnica
Test de evaluacién sobre del tipo . CBO06
7 . » Presencial 00:30 25% 4/10
tendencias de robética en salud Prueba CBO7
Telematica
TI: Técnica
CTO09
Trabajo relativo a tendencias en del tipo .
7 . . . No Presencial 30:00 50% 4/10 CEO1
robética en salud o en agricultura Trabajo
CG02
Individual
6.1.2. Evaluacion so6lo prueba final
o . . - Peso en la o Competencias
Sem Descripcion Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
TI: Técnica
. . . . CTO09
Trabajo relativo a tendencias en del tipo .
7 . . . No Presencial 30:00 50% 4/10 CEO1
robética en salud o en agricultura Trabajo
. CG02
Individual
ET: Técnica
Test sobre tendencias en del tipo . CB06
17 . No Presencial 01:00 50% 4/10
agricultura y en salud Prueba CBO07
Telemética
6.1.3. Evaluacidn convocatoria extraordinaria
L . . L Peso en la . Competencias
Descripcion Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
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. . . TI: Técnica del CT09
Trabajo relativo a tendencias en . . .
. . tipo Trabajo Presencial 1: 50% 4/1 EO1
J b | 01:00 09 /10 CEO
roboética en salud o en agricultura .
Individual CG02
. ET: Técnica del
Test sobre tendencias en . . CB06
. tipo Prueba Presencial 01:00 50% 4/10
agricultura y en salud L CBO07
Telematica

6.2. Criterios de evaluacién

La evaluacién se basara en los test de evaluacién de la asignatura y en el trabajo realizado. En ambos el alumno

debe demostrar que entiende el impacto de los progresos realizados en robética en las areas estudiadas. En el

trabajo debe demostrar la capacidad de trabajar con documentacion técnica en espafiol e inglés, y que puede

ampliar conocimiento por si mismo.

7. Recursos didacticos

7.1. Recursos didacticos de la asignatura

Nombre

Tipo

Observaciones

Aula informatica

Equipamiento

Sala de ordenadores para ROS

Documentacion de la asignatura

Recursos web

Documentos con las presentaciones de la

asignatura.
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