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1. Datos descriptivos
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1.1. Datos de la asignatura

Nombre de la asignatura

53001571 - Domética. Entornos Inteligentes

No de créditos 3 ECTS

Caracter Optativa

Curso Primer curso
Semestre Segundo semestre

Periodo de imparticion

Febrero-Junio

Idioma de imparticién

Castellano

Titulacion

05BH - Master Universitario en Automatica y Robotica

Centro responsable de la
titulacion

05 - Escuela Tecnica Superior De Ingenieros Industriales

Curso académico

2021-22

2. Profesorado

2.1. Profesorado implicado en la docencia

Nombre

Despacho

Correo electrénico

Horario de tutorias

*

Alberto Brunete Gonzalez

alberto.brunete@upm.es

Sin horario.
Consultar con el
profesor

Paloma De La Puente Yusty
(Coordinador/a)

paloma.delapuente@upm.es

Sin horario.
Consultar con el

profesor

* Las horas de tutoria son orientativas y pueden sufrir modificaciones. Se debera confirmar los horarios de tutorias

con el profesorado.
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3. Competencias y resultados de aprendizaje

3.1. Competencias

CBO07 - Que los estudiantes sepan aplicar los conocimientos adquiridos y su capacidad de resolucion de
problemas en entornos nuevos o0 poco conocidos dentro de contextos mas amplios (o multidisciplinares)
relacionados con su area de estudio

CEO06 - Capacidad para aplicar técnicas de automatizacion en sistemas industriales

CGO03 - Aplicar los conocimientos adquiridos y resolver problemas en entornos nuevos o poco conocidos dentro de
contextos mas amplios y multidisciplinares

CTO01 - Aplica. Habilidad para aplicar conocimientos cientificos, matematicos y tecnolégicos en sistemas
relacionados con la practica de la ingenieria.

CTO08 - Entiende los impactos. Educacidon amplia necesaria para entender el impacto de las soluciones ingenieriles
en un contexto social global

3.2. Resultados del aprendizaje

RA33 - El alumno debe disponer de conocimientos amplios sobre tecnologias aplicables en el entorno de la
domodtica, tanto en sensdrica como en dispositivos de actuacion.

RA34 - El alumno debe ser capaz de plantear soluciones plausibles a problemas de creacion de entornos
inteligentes en diferentes situaciones ambientales

GA_05BH_53001571 Domética. Entornos Inteligentes Pagina2de 8
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4. Descripcion de la asignatura y temario

4.1. Descripcion de la asignatura

La asignatura se centra en la adquisicién de conocimientos y habilidades para la implementacion de tecnologias y

aplicaciones domdticas, de forma principalmente practica. Se considera fundamental la asistencia a clase.

4.2. Temario de la asignatura

1. Introduccién, conceptos basicos y normativa
2. Automatizacion de edificios con KNX

2.1. Argumentos del sistema

2.2. Topologia

2.3. Descripcion del sistema

2.4. Dispositivos

2.5. Instalacién

2.6. Programacion

2.7. Diagnéstico

2.8. Aplicacion a iluminacion, persianas, clima
3. Internet of Things con Raspberry Pi

3.1. Introduccién a Raspberry Pi

3.2. Introduccién a Python

3.3. Sockets

3.4. MQTT

3.5. Servicios REST

GA_05BH_53001571 Domética. Entornos Inteligentes Pagina 3de 8
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5.1. Cronograma de la asignatura
Sem Actividad presencial en aula Actividad presencial en laboratorio Tele-ensefianza Actividades de evaluacion
1. Introduccién, conceptos basicos y
normativa
1 Duraci6n: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
1. Introduccién, conceptos basicos y
normativa
2 Duraci6n: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral
2. Automatizacion de edificios con KNX
Duracién: 02:00
3 PL: Actividad del tipo Préacticas de
Laboratorio
2. Automatizacion de edificios con KNX
Duraci6n: 02:00
4 PL: Actividad del tipo Préacticas de
Laboratorio
2. Automatizacion de edificios con KNX
Duraci6n: 02:00
5 PL: Actividad del tipo Practicas de
Laboratorio
2. Automatizacion de edificios con KNX
Duracién: 02:00
6 PL: Actividad del tipo Practicas de
Laboratorio
2. Automatizacion de edificios con KNX Examen practico individual
Duraci6n: 02:00 [EP: Técnica del tipo Examen de Practicas
7 PL: Actividad del tipo Practicas de Evaluacion continua y sélo prueba final
Laboratorio Presencial
Duracién: 02:00
3. Internet of Things con Raspberry Pi
Duraci6n: 02:00
8 PL: Actividad del tipo Practicas de
Laboratorio
3. Internet of Things con Raspberry Pi
Duracién: 02:00
9 PL: Actividad del tipo Practicas de
Laboratorio
3. Internet of Things con Raspberry Pi
Duracion: 02:00
10 PL: Actividad del tipo Practicas de
Laboratorio
GA_05BH_53001571 Domética. Entornos Inteligentes Pagina 4 de 8
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3. Internet of Things con Raspberry Pi
Duracién: 02:00
PL: Actividad del tipo Practicas de
Laboratorio

12

3. Internet of Things con Raspberry Pi
Duracion: 02:00
PL: Actividad del tipo Practicas de

Laboratorio

13

3. Internet of Things con Raspberry Pi
Duracién: 02:00
PL: Actividad del tipo Practicas de
Laboratorio

14

3. Internet of Things con Raspberry Pi
Duracion: 02:00
PL: Actividad del tipo Préacticas de
Laboratorio

ITrabajo

ITG: Técnica del tipo Trabajo en Grupo
Evaluacion continua y solo prueba final
No presencial

Duracion: 18:00

15

16

17

Para el calculo de los valores totales, se estima que por cada crédito ECTS el alumno dedicara dependiendo del
plan de estudios, entre 26 y 27 horas de trabajo presencial y no presencial.

* El cronograma sigue una planificacion tedrica de la asignatura y puede sufrir modificaciones durante el curso
derivadas de la situacién creada por la COVID-19.
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6.1. Actividades de evaluacién de la asignatura

6.1.1. Evaluacién continua

L . . L Peso en la . Competencias
Sem. Descripcién Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
EP: Técnica
) CcG03
ST del tipo i
7 Examen préactico individual Presencial 02:00 50% 4/10 CEO6
Examen de
- CT01
Précticas
o CGO3
TG: Técnica
) CcT08
. del tipo .
14 Trabajo . No Presencial 18:00 50% 4/10 CEO6
Trabajo en
CBO7
Grupo
CT01
6.1.2. Evaluacion sélo prueba final
L . . L Peso en la . Competencias
Sem Descripcién Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
EP: Técnica
) CcG03
A del tipo i
7 Examen préctico individual Presencial 02:00 50% 4/10 CEO06
Examen de
. CT01
Précticas
o CGO3
TG: Técnica
) CT08
. del tipo .
14 Trabajo . No Presencial 18:00 50% 4/10 CEO6
Trabajo en
CBO07
Grupo
CT01
6.1.3. Evaluacion convocatoria extraordinaria
No se ha definido la evaluacion extraordinaria.
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6.2. Criterios de evaluacion

La evaluacion consta de dos partes: 1) Examen practico, y 2) Trabajo practico.

La nota final sera la media de ambos, siendo necesario un minimo de 4 puntos en cada parte para aprobar.

En la convocatoria ordinaria, la evaluacion sera continua por defecto. Las renuncias a la evaluacién continua

deberan comunicarse al profesor coordinador de la asignatura la segunda semana del bimestre como muy tarde.

La evaluacién continua consistird en un examen practico y un trabajo practico en grupo.

La evaluacion final consistird en un examen practico y un trabajo practico realizado de forma individual.

El modo de evaluciéon podria sufrir modificaciones durante el curso derivadas de la situacion creada por la

COVID-19 (presencial vs online).

7. Recursos didacticos

7.1. Recursos didé&cticos de la asignatura

Nombre

Tipo

Observaciones

Tutorial de Python

Recursos web

http://docs.python.org.ar/tutorial/3/real-
index.html

Tutoriales de la asignatura

Recursos web

Web KNX

Recursos web

https://lwww.knx.org/

Dispositivos KNX

Recursos web

http://www.futurasmus-knxgroup.es

Domodtica e inmotica. Viviendas y

Cristébal Romero Morales, Fco. Javier

e ) Bibliografia
Edificios Inteligentes Vazquez Serrano, Carlos De Castro Lozano
Building Automation: Communication
systems with EIB/KNX, LON and . i
) o Bibliografia Hermann Merz
BACnet (Signals and Communication
Technology)
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8. Otra informacioén

8.1. Otra informacion sobre la asignatura

El cronograma sigue una planificacion tedrica de la asignatura y puede sufrir modificaciones durante el curso
derivadas de la situacion creada por la COVID-19.
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