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1.1. Datos de la asignatura

Nombre de la asignatura

53001581 - Retos en Automatica y Robética

No de créditos 3 ECTS
Caracter Optativa
Curso Primer curso
Semestre Anual

Periodo de imparticion

Septiembre-Junio

Idioma de imparticién

Castellano

Titulacion

05BH - Master Universitario en Automatica y Robotica

titulaciéon

Centro responsable de la

05 - Escuela Técnica Superior De Ingenieros Industriales

Curso académico

2022-23

2. Profesorado

2.1. Profesorado implicado en la docencia

Nombre

Despacho

Correo electrénico

Horario de tutorias

*

Antonio Barrientos Cruz

(Coordinador/a)

antonio.barrientos@upm.es

* Las horas de tutoria son orientativas y pueden sufrir modificaciones. Se debera confirmar los horarios de tutorias

con el profesorado.
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3. Competencias y resultados de aprendizaje

3.1. Competencias

CBO07 - Que los estudiantes sepan aplicar los conocimientos adquiridos y su capacidad de resolucion de
problemas en entornos nuevos o0 poco conocidos dentro de contextos mas amplios (o multidisciplinares)
relacionados con su area de estudio

CEOQO7 - Capacidad para el desarrollo en equipo de trabajos orientados al disefio, construccion y prueba de

sistemas autbnomos

CGO03 - Aplicar los conocimientos adquiridos y resolver problemas en entornos nuevos o poco conocidos dentro de

contextos mas amplios y multidisciplinares

CT01 - Aplica. Habilidad para aplicar conocimientos cientificos, matematicos y tecnoldégicos en sistemas

relacionados con la practica de la ingenieria.
CTO04 - Trabaja en equipo. Habilidad para trabajar en equipos.

CT11 - Usa herramientas. Habilidad para usar las técnicas, destrezas y herramientas ingenieriles modernas

necesarias para la practica de la ingenieria

3.2. Resultados del aprendizaje

RA53 - El alumno debe ser capaz de disefiar un sistema automatico y/o roboético que, atendiendo a

especificaciones y plazos, sea capaz de superar un conjunto de pruebas y/o hitos especificos
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4. Descripcion de la asignatura y temario

4.1. Descripcién de la asignatura

La asignatura se desarolla en base a la participacién de los estudiantes por equipos en un reto relaccionado con
la robotica o la automatica de su eleccion, que, tras ser propuesto por estos, debe ser aprobado por el profesor

4.2. Temario de la asignatura

1. Seleccion del reto
2. Participacion en el reto

3. Presentacion de resultados
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5. Cronograma

5.1. Cronograma de la asignatura *

Sem Actividad en aula Actividad en laboratorio Tele-ensefianza Actividades de evaluacion

Seleccion del Reto
1 Duraci6n: 00:00
OT: Otras actividades formativas

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

31

Presentacion de resultados Presentacion de resultados
Duraci6n: 00:00 ITG: Técnica del tipo Trabajo en Grupo

32 OT: Otras actividades formativas Evaluacién continua y sélo prueba final

Presencial

Duracién: 00:00
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Para el calculo de los valores totales, se estima que por cada crédito ECTS el alumno dedicara dependiendo del

plan de estudios, entre 26 y 27 horas de trabajo presencial y no presencial.

* El cronograma sigue una planificacion tedrica de la asignatura y puede sufrir modificaciones durante el curso

derivadas de la situacion creada por la COVID-19.
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6.1. Actividades de evaluacién de la asignatura

6.1.1. Evaluacion (progresiva)

L . . L Peso en la . Competencias
Sem. Descripcién Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
CB07
TG: Técnica CGO03
. del tipo . CTO01
32 Presentacion de resultados ) Presencial 00:00 100% 5/10
Trabajo en CT04
Grupo CT11
CEO07
6.1.2. Prueba evaluacién global
o . . . Peso en la . Competencias
Sem Descripcién Modalidad Tipo Duracién Nota minima
nota evaluadas
CBO7
TG: Técnica CG03
. del tipo . CTO01
32 Presentacion de resultados . Presencial 00:00 100% 5/10
Trabajo en CT04
Grupo CT11
CEOQ7
6.1.3. Evaluacién convocatoria extraordinaria
No se ha definido la evaluacion extraordinaria.
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6.2. Criterios de evaluacion

para aprobar es preciso haber llegado a competir en el resto seleccionado

En el caso de retos que tenga varias fases, serfia necesario haber cubierto con éxito al menos la mitad de las

fases
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