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1. Datos descriptivos
1.1. Datos de la asignatura
Nombre de la asignatura 53000976 - Dinamica Vehicular
No de créditos 3 ECTS
Caracter Optativa
Curso Primer curso
Semestre Primer semestre
Periodo de imparticion Septiembre-Enero
Idioma de imparticién Castellano
Titulacion O5AT - Master Universitario en Ingenieria Mecanica
Centro responsable de la ) )
- 05 - E.T.S. De Ingenieros Industriales
Curso académico 2025-26

2. Profesorado

2.1. Profesorado implicado en la docencia

. Horario de tutorias
Nombre Despacho Correo electrénico .
Fco. Javier Paez Ayuso franciscojavier.paez@upm.e
] INSIA J-13:00 - 14:00
(Coordinador/a) s

* Las horas de tutoria son orientativas y pueden sufrir modificaciones. Se debera confirmar los horarios de tutorias
con el profesorado.
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3. Conocimientos previos recomendados

3.1. Asignaturas previas que se recomienda haber cursado

El plan de estudios Master Universitario en Ingenieria Mecanica no tiene definidas asignaturas previas

recomendadas para esta asignatura.

3.2. Otros conocimientos previos recomendados para cursar la asignatura

- Conocimientos de teoria de vehiculos o de dinamica vehicular

4. Competencias y resultados de aprendizaje

4.1. Competencias

CE6 - Analizar, disefiar y modelar los distintos componentes de un sistema en base al dominio fisico al que
pertenezcan, aplicando distintas técnicas de simulacion a modelos realistas y multidominio dentro del area de

ingenieria mecéanica.

CE7 - Analizar y disefiar vehiculos y sistemas vehiculares e interpretar los comportamientos de los principales

sistemas vehiculares para su aplicacion al disefio y evaluacion de sus comportamientos.

CG 1 - Aplicar conocimientos de ciencias y tecnologias avanzadas a la practica de la Ingenieria Mecanica

GA_05AT_53000976 Dinamica Vehicular Pagina2de9
1S_2025-26 Master Universitario En Ingenieria Mecanica



- PR/CL/001 F _
5«/ FoLITECNICA PROCESO DE COORDINACION DE AP/ 01 m IE-Z-S-td_e IIm:lemeros
‘ LAS ENSENANZAS ndustriales

4.2. Resultados del aprendizaje
RAS52 - Conocer el problema del comportamiento dindmico de los vehiculos de carretera
RA54 - Aprender las técnicas de validacion experimental de modelos de simulacién de vehiculos

RAS53 - Aprender herramientas de modelizacion dindmica de los vehiculos de carretera

5. Descripcion de la asighatura y temario

5.1. Descripcion de la asignatura

Los objetivos de esta asignatura consisten en:

- Revisar los conceptos tedricos basicos sobre dinamica de los vehiculos de carretera.

- Conocer el manejo de alguna de las herramientas informéticas de simulacion del
comportamiento dindmico de vehiculos de carretera, para la aplicacion de los conceptos

tedricos previos.

- Definir un conjunto de ensayos de evaluacion e identificacién de pardmetros no conocidos de

estos vehiculos.

- Reproducir dichas maniobras en el programa informatico, verificar y validar el modelo de

vehiculo simulado mediante la utilizacion de métricas de comparacion.
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5.2. Temario de la asighatura

1. Tema 1. MODELOS DINAMICOS DE VEHICULOS

1.1. Neuméticos

1.2. Dinamica longitudinal

1.3. Dinamica lateral
2. Tema 2. USO DE HERRAMIENTAS INFORMATICAS

2.1. Introduccion a las herramientas informaticas comerciales

2.2. Simulacion de vehiculos y maniobras mediante el software comercial
3. Tema 3. VALIDACION DE MODELOS

3.1. Analisis de datos de ensayos

3.2. Validacion de modelos mediante métricas de comparacion
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6.1. Cronograma de la asignhatura *

Sem

Actividad tipo 1

Actividad tipo 2

Tele-ensefianza

Actividades de evaluacion

Tema 1.1.
Duraci6n: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral

Tema 1.2
Duracién: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccién Magistral

Tema 1.3.
Duracién: 02:00
LM: Actividad del tipo Leccion Magistral

Clase de problemas de Tema 1
Duraci6n: 02:00
PR: Actividad del tipo Clase de Problemas

Clase de problemas de Tema 1
Duracién: 02:00
PR: Actividad del tipo Clase de Problemas

Tema 2.1.
Duracién: 02:00
PR: Actividad del tipo Clase de Problemas

Entrega 1. Tema 1

ITI: Técnica del tipo Trabajo Individual
Evaluacion Progresiva y Global

No presencial

Duracién: 02:00

Tema 2.1.
Duraci6n: 02:00
PR: Actividad del tipo Clase de Problemas

Tema 2.2.
Duracién: 02:00
PR: Actividad del tipo Clase de Problemas

Tema 2.2.
Duracién: 02:00
PR: Actividad del tipo Clase de Problemas

10

Tema 3.1.
Duraci6n: 02:00
PR: Actividad del tipo Clase de Problemas

Entrega 2. Tema 2

ITI: Técnica del tipo Trabajo Individual
Evaluacion Progresiva y Global

No presencial

Duracién: 02:00

11

Tema 3.2.
Duracién: 02:00
PR: Actividad del tipo Clase de Problemas

12

Tema 3.2.
Duracién: 02:00
PR: Actividad del tipo Clase de Problemas
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Tema 3.2.
13 Duracién: 02:00
PR: Actividad del tipo Clase de Problemas
Tema 3.2. Entrega 3. Tema 3
Duracién: 02:00 ITI: Técnica del tipo Trabajo Individual
14 PR: Actividad del tipo Clase de Problemas Evaluacion Progresiva y Global

No presencial
Duracion: 02:00

EXAMEN FINAL

EX: Técnica del tipo Examen Escrito
15 Evaluacién Progresiva y Global
Presencial

Duracién: 02:00

16

17

Para el célculo de los valores totales, se estima que por cada crédito ECTS el alumno dedicara dependiendo del
plan de estudios, entre 26 y 27 horas de trabajo presencial y no presencial.

GA_05AT_53000976 Dinamica Vehicular Pagina 6 de 9
1S_2025-26 Master Universitario En Ingenieria Mecanica



PR/CL/001 ANX-PR/CL/001-01 o

GUIA DE APRENDIZAJE INDUSTRIALES

UNIVERSIDAD

POLITECNICA PROCESO DE COORDINACION DE

it DE MADRID -~
LAS ENSENANZAS

7. Actividades y criterios de evaluacion

E.T.S. de Ingenieros
Industriales

7.1. Actividades de evaluacién de la asignatura

7.1.1. Evaluacion (progresiva)

L . . L Peso en la . Competencias
Sem. Descripcién Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas

TI: Técnica
del tipo .

6 Entrega 1. Tema 1 . No Presencial 02:00 15% 5/10 CG1
Trabajo
Individual
TI: Técnica
del tipo . CE6

10 Entrega 2. Tema 2 . No Presencial 02:00 15% 5/10
Trabajo CG1
Individual
TI: Técnica
del tipo . CE7

14 Entrega 3. Tema 3 . No Presencial 02:00 20% 5/10
Trabajo CG1
Individual
EX: Técnica
del tipo . CE7

15 EXAMEN FINAL Presencial 02:00 50% 5/10
Examen CG1
Escrito

7.1.2. Prueba evaluacién global
o . . . Peso en la . Competencias
Sem Descripcion Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas

TI: Técnica
del tipo .

6 Entrega 1. Tema 1 ) No Presencial 02:00 15% 5/10 CG1
Trabajo
Individual
TI: Técnica
del tipo . CE6

10 Entrega 2. Tema 2 . No Presencial 02:00 15% 5/10
Trabajo CG1
Individual
TI: Técnica
del tipo . CE7

14 Entrega 3. Tema 3 . No Presencial 02:00 20% 5/10
Trabajo CG1
Individual
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EX: Técnica
del tipo . CE7
15 EXAMEN FINAL Presencial 02:00 50% 5/10
Examen CG1
Escrito
7.1.3. Evaluacién convocatoria extraordinaria
L . . . Peso en la . Competencias
Descripcion Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
Examen final de la asignatura y EX: Técnica del CE6
tres tipo Examen Presencial 02:00 100% 5/10 CG1
entregas de evaluacion progresiva Escrito CE7

7.2. Criterios de evaluacién

Se evaluaran las tres pruebas de evaluacidn progresiva realizadas en clase (50% de la evaluacién total).

El 50% de la evaluacién progresiva se evalla a partir de un examen final.

En evaluacidn por prueba final de la convocatoria extraordinaria, el 50% se evalGa por examen escrito al final del

curso y mediante las tres entregas de evaluacién progresiva propuestas a lo largo del curso (50% restante)

8. Recursos didacticos

8.1. Recursos didacticos de la asignatura

Nombre Tipo Observaciones
Apuntes Recursos web Apuntes preparados por los profesores
1. Gillespie, T. D. (Thomas D. . (1992)
Fundamentals of vehicle dynamics; 2. RACE
Bibliografia Bibliografia CAR VEHICLE DYNAMICS. WILLIAM F.

MILLIKEN. 3. Aparicio Izquierdo, F., y otros
(2001) Teoria de los vehiculos automoviles
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Coleccion de problemas preparados por los
Problemas Otros
profesores
Software comercial Equipamiento Herramientas informaticas comerciales

9. Otra informacion

9.1. Otra informacion sobre la asignatura

La presente asignatura, en el caso de seguimiento mediante evaluacion progresiva, esta basada en la aplicacion
de los conocimientos tedricos a la modelizacion.
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