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1. Datos descriptivos
1.1. Datos de la asignatura
Nombre de la asignatura 53001662 - Programacion en Ros
No de créditos 3 ECTS
Caracter Optativa
Curso Primer curso
Semestre Segundo semestre
Periodo de imparticion Febrero-Junio
Idioma de imparticién Castellano
Titulacion 05BH - Master Universitario en Automatica y Robotica
Centro responsable de la ) )
- 05 - E.T.S. De Ingenieros Industriales
Curso académico 2025-26

2. Profesorado

2.1. Profesorado implicado en la docencia

Horario de tutorias

Nombre Despacho Correo electrénico .

Sin horario.
Paloma De La Puente Yusty Sin horario.
] paloma.delapuente@upm.es
(Coordinador/a) Consultar con el

profesor.

Sin horario.
Sin horario.
Manuel Ferre Perez m.ferre@upm.es
Consultar con el

profesor.

* Las horas de tutoria son orientativas y pueden sufrir modificaciones. Se debera confirmar los horarios de tutorias
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con el profesorado.

3. Conocimientos previos recomendados

3.1. Asignaturas previas que se recomienda haber cursado

El plan de estudios Master Universitario en Automatica y Robotica no tiene definidas asignaturas previas
recomendadas para esta asignatura.

3.2. Otros conocimientos previos recomendados para cursar la asignatura
- Conocimientos del sistema operativo Linux

- Conocimientos de programacion en C y/o C++

4. Competencias y resultados de aprendizaje

4.1. Competencias

CBO06 - Poseer y comprender conocimientos que aporten una base u oportunidad de ser originales en el desarrollo
ylo aplicacion de ideas, a menudo en un contexto de investigacion

CB10 - Que los estudiantes posean las habilidades de aprendizaje que les permitan continuar estudiando de un
modo que habréa de ser en gran medida autodirigido o auténomo.

CGO01 - Tener conocimientos adecuados de los aspectos cientificos y tecnolégicos de la automética y la robotica.

CGO06 - Poseer las habilidades de aprendizaje que permitan continuar estudiando de un modo autodirigido o

autbnomo
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4.2. Resultados del aprendizaje

RA54 - Adquisicion de conocimientos especificos en el area de Automatica y Robética, ya sea de caracter

avanzado y/o resultados de investigacion recientes, como de aplicacion inmediata en el ambito industrial

5. Descripcion de la asighatura y temario

5.1. Descripcion de la asignatura

Esta asignatura tiene por objetivo introducir a los alumnos del méaster de Automatica y Robética en el entorno de
programacion de ROS/ROS2.
En este curso se va impartir ROS2, que es una evoluciébn de ROS, mejorando algunos aspectos de la

programacion.

5.2. Temario de la asighatura

1.

Presentacién del curso, introduccién a ROS2 e instalacion

. Creacién de programas y paquetes en ROS2
. Herramientas habituales de ROS2

. Entorno de simulacion de Gazebo

. Creacion de entornos con Movelt!

. Navegacion de robots con ROS2

. Desarrollo de Comportamientos en ROS 2
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6. Cronograma

6.1. Cronograma de la asignhatura *

Sem Actividad tipo 1 Actividad tipo 2 Tele-ensefianza Actividades de evaluacion

Tema 1: Introduccién a ROS2 e
instalacion
1 Duracién: 03:00

PL: Actividad del tipo Practicas de
Laboratorio

[Tema 2: Creaci6n de programas y
paquetes en ROS2
2 Duraci6n: 06:00

PL: Actividad del tipo Practicas de
Laboratorio

Tema 3: Herramientas habituales de
ROS2

Duraci6n: 03:00

PL: Actividad del tipo Practicas de
Laboratorio

Tema 4: Entorno de simulacién de
Gazebo

Duraci6n: 03:00

PL: Actividad del tipo Practicas de
Laboratorio

Tema 5: Entorno de simulacién de
Movolt!

Duraci6n: 03:00

PL: Actividad del tipo Practicas de
Laboratorio

Tema 6: Navegacién de robots en ROS2
Duracién: 03:00
PL: Actividad del tipo Practicas de
Laboratorio

Tema 7: Desarrollo de comportamientos
len ROS2
5 Duracién: 03:00

PL: Actividad del tipo Practicas de
Laboratorio

Presentacién individual de un trabajo
original de programacién en ROS 2

PI: Técnica del tipo Presentacion Individual
Evaluacién Progresiva y Global

Presencial

Duraci6n: 00:30
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Para el célculo de los valores totales, se estima que por cada crédito ECTS el alumno dedicara dependiendo del
plan de estudios, entre 26 y 27 horas de trabajo presencial y no presencial.
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7.1. Actividades de evaluacién de la asignatura

7.1.1. Evaluacion (progresiva)

L . . L Peso en la . Competencias
Sem. Descripcién Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
o PI: Técnica CBO06
Presentacion individual de un .
. del tipo . CB10
8 trabajo y Presencial 00:30 100% 5/10
- » Presentacion CGo1
original de programacién en ROS 2 .
Individual CG06
7.1.2. Prueba evaluacién global
. ) . ) Peso en la ) Competencias
Sem Descripcién Modalidad Tipo Duracion Nota minima
nota evaluadas
PI: Técnica CB06
Presentacion individual de un .
. del tipo . CB10
8 trabajo . Presencial 00:30 100% 5/10
o B Presentacion CGO01
original de programacion en ROS 2 o
Individual CGO06
7.1.3. Evaluacion convocatoria extraordinaria
L . . . Peso en la . Competencias
Descripcion Modalidad Tipo Duracién Nota minima
nota evaluadas
o PI: Técnica del CBO06
Presentacion individual de un .
] tipo . CB10
trabajo B Presencial 00:30 100% 5/10
o . Presentacion CG01
original de programacién en ROS 2 o
Individual CG06
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7.2. Criterios de evaluacion

La evaluacion se basa en la presentacion individual de cada alumno de un programa original en ROS2.

8. Recursos didacticos

8.1. Recursos didacticos de la asignatura

Nombre Tipo Observaciones

Repositorios de ROS2 Recursos web Documentacion disponible en Internet

Documentacién de Moodle Bibliografia Documentos y ejemplos de la asignatura
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