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Descripcion de la patente

Dispositivo sensor para la medida de fuerzas y pares
configurado para la medicién en al menos una
direccién y comprende un primer cuerpo (4) y un
segundo cuerpo (6) y adicionalmente:- un par (2.1) de
sensores de presion (2) unidireccionales, que
comprende dos sensores de presion (2) configurados
para la medicién de la fuerza en el mismo eje en
sentidos opuestos, siendo solidario al primer cuerpo
(4) o al segundo cuerpo (6) y estando el otro cuerpo
(4, 6) configurado para recibir una fuerza externa,

- un interfaz que comprende un elemento elastico

fabricado mediante la disposicién de un liquido
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solidificable de forma eldstica en el espacio entre el
par (2.1) de sensores de presion (2) y el cuerpo (4, 6)
configurado para recibir la fuerza externa, y

- un sistema de medicidon que ha sido calibrado
mediante un proceso de aprendizaje basado en

técnicas de inteligencia artificial.
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