Dispositivo y método para la medicion de corrientes de
fluidos mediante mecanismo paralelo esférico actuado por
fuerzas de arrastre
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Tipo de oferta tecnoldgica

Patentes

¢Donde?

Centro de Automatica y Robética (CAR). Centro Mixto UPM-CSIC Robots y maquinas inteligentes

Descripcion de la patente

La presente invencidn consiste en un medidor de corrientes de fluidos que calcula la velocidad y direccién de un fluido segln la fuerza
de arrastre que éste ejerce sobre un cuerpo sélido. Consta de un mecanismo paralelo esférico formado por una base fija (1) que
permite movimiento esférico a una plataforma mévil (7) mediante un mastil (2) y dos cadenas cinematicas (3). Solidaria a la plataforma
(7) un tubo (8) soporta un recipiente esférico (9) provisto en su interior de una unidad de medicién inercial (10), que registra la
orientacién espacial de la plataforma (7) respecto de la base fija (1) generada por accién del fluido sobre el recipiente esférico (9). Este
dispositivo puede utilizarse para medicién de corrientes de agua o aire, como instrumento de apoyo en navegacion de embarcaciones y
para medicion de corrientes de fluidos en canales o tuberias.
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