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Documentación

Descargar documentación adicional (jsp?id=97&id_archivo=162&tipo=patente&extension=fichero )

Descripción de la patente

Esta invención consiste en un método para determinar la posición espacial de un objeto cilíndrico, basado en el procesamiento de la
imagen captada por una cámara.
Las fuentes de información son únicamente la información de las imágenes de vídeo captadas, el campo de visión de la cámara y el
diámetro del cilindro. La posición 3D del objeto cilíndrico se obtiene mediante un análisis de la sección transversal de éste, y de los
bordes del cilindro visualizados en la imagen captada.
Esta solución es especialmente interesante en el campo de la cirugía laparoscópica, con tres aplicaciones concretas: (1) análisis
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automático de intervenciones quirúrgicas para obtener parámetros de evaluación de las mismas; (2) aplicaciones de realidad
aumentada que permitan guiar al cirujano; (3) sistemas computerizados inteligentes de cirugía.
El método puede resultar útil en otros sectores como industrial o de control.
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