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procedimientos de cirugía mínimamente invasiva
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Tipo de oferta tecnológica

Patentes

¿Dónde?

Centro de Automática y Robótica (CAR). Centro Mixto UPM-CSIC Robots y máquinas inteligentes

Documentación

Descargar documentación adicional (jsp?id=655&id_archivo=2296&tipo=patente&extension=fichero )

Descripción de la patente

Robot de estructura cinemática híbrida para el guiado de la inserción de agujas, catéteres y elementos quirúrgicos para procedimientos
de cirugía mínimamente invasiva. Permite realizar procedimientos de guiado e inserción de agujas y/o catéteres y/o instrumental en
pacientes para la toma de muestra de tejidos y/o fluidos intra-corporales para biopsia y diagnosis, inserción y deposición de marcadores
fiduciales, administración localizada de medicamentos específicos, de manera precisa y controlada, a partir de una pre-planificación
basada en el análisis de imágenes médicas previamente capturadas.

Situación

Concedida

Número de solicitud

P201132056

https://www.upm.es/recursosidi/offers-resources/patentes/robot-de-estructura-cinematica-hibrida-para-el-guiado-de-la-insercion-de-agujas-cateteres-y-elementos-quirurgicos-para-procedimientos-de-cirugia-minimamente-invasiva/
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