Robot de estructura cinematica hibrida para el guiado de la
insercion de agujas, catéteres y elementos quirurgicos para
procedimientos de cirugia minimamente invasiva
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e Walter Cabrera Parra

e German Rey Portolés
e Gabriel Armando Poletti

Tipo de oferta tecnoldgica

Patentes

¢Donde?

Centro de Automatica y Robdtica (CAR). Centro Mixto UPM-CSIC Robots y maquinas inteligentes

Documentacion

Descargar documentacidn adicional (jsp?id=655&id_archivo=2296&tipo=patente&extension=fichero )

Descripcion de la patente

Robot de estructura cinemaética hibrida para el guiado de la insercién de agujas, catéteres y elementos quirlrgicos para procedimientos
de cirugia minimamente invasiva. Permite realizar procedimientos de guiado e insercién de agujas y/o catéteres y/o instrumental en
pacientes para la toma de muestra de tejidos y/o fluidos intra-corporales para biopsia y diagnosis, insercién y deposicién de marcadores
fiduciales, administracion localizada de medicamentos especificos, de manera precisa y controlada, a partir de una pre-planificacién
basada en el andlisis de imadgenes médicas previamente capturadas.
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