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Tipo de oferta tecnológica

Patentes

Áreas de investigación e innovación

Industria, materiales y economía circular

¿Dónde?

Centro de Automática y Robótica (CAR). Centro Mixto UPM-CSIC Laboratorio de Sistemas Autónomos Robótica y Cibernética

Documentación

Descargar documentación adicional (jsp?id=1798&id_archivo=13287&tipo=patente&extension=fichero)

Descripción de la patente

Dicho sistema mecánico de actuación (100) comprende al menos dos placas (109), al menos dos conjuntos de accionamiento (301) y al
menos dos conjuntos de soporte (102) que comprende cada uno al menos dos tiras (102.1, 102.2). Estas al menos dos tiras (102.1,
102.2) tienen dos extremos cada una y están unidas entre sí mediante una unión (102.4) unidireccional en la dirección longitudinal.
Cada tira (102.1, 102.2) está acoplada a un único medio de accionamiento (301.1) respectivo. Uno de los extremos de cada tira (102.1,
102.2) se une a una placa (109) respectiva. La conexión entre tira (102.1, 102.2) y placa (109) forma distintos segmentos (109.1). Las
tiras causan mayor rigidez en los segmentos (109.1) más próximos a los medios de accionamiento (301.1) que los segmentos (109.1)
que están más alejados de los medios de accionamiento (301.1) al pasar más tiras (102.1, 102.2) por estos segmentos (109.1).
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