(OCCAM) - OCCAM - Optimal Computation of Collision
Avoidance Maneuvers

Informacidén de contacto
Direccion: Investigadores principales:

e JUAN LUIS GONZALO GOMEZ

juan.luis.gonzalo@upm.es

e CLAUDIO BOMBARDELLI

claudio.bombardelli@Qupm.es

Otros investigadores UPM:

e Javier Hernando Ayuso

Tipo de oferta tecnoldgica

Software

¢Doénde?

Dindmica Espacial (SDG-UPM)

Descripcion del software
Disefio de maniobras evasivas (“Collision Avoidance”) en érbita baja.
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