Dispositivo optico de comprobacion de la hinca de un pilote

Dispositivo optico de comprobacion de la hinca de un pilote mediante
un patron de iluminacion laser, una camara y el procesado de las imagenes tomadas por la cdmara y de las distancias

medidas por el sensoriluminador laser.
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Informacion de contacto

Direccion: ETS Ingenieros de Caminos Canales y Puertos (Centro Retiro)

C/ Alfonso XIlI. 3y 5
Teléfono: 910674534
Pagina web: upm.es

Correo electronico: joseramon.sanchez@upm.es

- Consultar disponibilidad

Tipo de oferta tecnoldgica
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Areas de investigacion e innovacién

e Ciencia para la ingenieria y la arquitectura
e Industria, materiales y economia circular

e Tecnologias digitales, Inteligencia Artificial, ciberseguridad, 5G, robética
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https://www.upm.es/observatorio/vi/index.jsp?pageac=fichaGrupo.jsp&id_articulo=1140&id_tipo_articulo=6&idGrupo=302
https://www.upm.es/recursosidi/ofertas-recursos/soluciones-tecnologicas/
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¢Donde?

Tecnologia de Materiales y Medio Ambiente

Documentacion

Descargar documentacién adicional (pdf)

Palabras clave: | Cimentaciones Profundas | Control de Calidad | digital | ingenieria | Pilotes Hincados
Descripcion breve conjunta de la solucién y valor afadido que aporta

Se trata de un dispositivo digital que, mediante la toma consecutiva de imagenes de un pilote, realiza un seguimiento del proceso de
hinca de un pilote, hasta que se verifica que se dan unas condiciones en las que puede darse por terminado el proceso de hinca.

Los sistemas actuales, permiten determinar en la obra con fiabilidad suficiente, el momento a partir del cual la hinca de un pilote
prefabricado se considera aceptable (alcanza su capacidad de carga). No obstante, dichos sistemas son costosos y requieren que el
pilote ensayado venga preparado desde la planta de fabricacién con la instrumentacién necesaria para su auscultacién en la propia
obra durante su hincado. Esto limita la frecuencia de realizacién de ensayos y puede suponer en funcién del terreno atravesado y de la
capacidad de carga exigida, un riesgo, bien de dejar pilotes insuficientemente

hincados en el terreno, o por el contrario de sobreexponer el elemento a un exceso de golpeo con el posible deterioro del material o
inclinacion del elemento.

Descripcion de la base tecnoldgica

El dispositivo éptico de comprobacién de la hinca de un pilote incorpora: una estructura portante, que comprende un sistema inercial
configurado para eliminar y/o corregir movimientos del terreno debidos al proceso de hinca de un pilote, una cdmara, configurada para
tomar imagenes de la superficie del pilote; un brazo articulado (y preferentemente también extensible y/o telescépico), que a su vez
comprende un punto de referencia; un sensor-iluminador, configurado para iluminar la superficie del pilote y el punto de referencia
mediante un patrén de iluminacién laser, asi como para medir:una distancia, D1, desde dicho sensor-iluminador a una franja de
contraste fijada a la superficie del pilote, y una distancia, DO, desde el sensor-iluminador a la proyecciéon del punto de referencia
iluminado por la luz laser sobre la superficie del pilote;

Un equipo de procesado de las imagenes tomadas por la cdmara y de las distancias medidas por el sensor-iluminador; y un monitor,
configurado para mostrar las imagenes procesadas, tomadas por la cdmara, conteniendo la informacién de las distancias medidas por
el sensor-iluminador; donde el equipo de procesado estd configurado para medir, sobre cada imagen tomada por la cdmara, una
distancia Yf entre la franja de contraste y el punto de referencia y (mediante triangulacién o cambio de escala) calcular la distancia real
Ym sobre el pilote entre la franja de contraste y la proyeccion del

punto de referencia sobre la superficie del pilote. Incluye un sistema de aviso de finalizacién de hinca, configurado para emitir una sefial
identificativa de la finalizacién del proceso de hinca del pilote. Preferentemente, el sistema de aviso estd configurado para emitir una
sefial acUstica y/o visual.

Necesidades de negocio / aplicacién

e Controlador digital de aplicacién en obra de la hinca de pilotes prefabricados para cimentaciones profundas en obras de
Edificacién e Infraestructuras.

Ventajas competitivas

e Permite realizar el control de calidad de la hinca de un pilote prefabricado en la obra sin la necesidad de que el pilote a ensayar
venga preparado desde la planta de fabricacion con la instrumentacidén necesaria para su auscultacion.

e Facilita la reduccién de costes y sobre todo la menor limitacién de capacidad del nimero de pilotes a ensayar durante el
proceso de la hinca.

Proteccion

e Patente
e Registro sw
e Secreto industrial
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